
 

 

普通高等学校本科专业设置申请表

 

 

 
校长签字：

学校名称（盖章）： 河北科技学院

学校主管部门： 河北省

专业名称： 智能制造工程

专业代码： 080213T

所属学科门类及专业类： 工学 机械类

学位授予门类： 工学

修业年限： 四年

申请时间： 2025-07-23

专业负责人： 蔡玉强

联系电话： 13313157952

教育部制



1.学校基本情况

 

 

2.申报专业基本情况

 

学校名称 河北科技学院 学校代码 13391

学校主管部门 河北省 学校网址 http://www.hbkjxy.cn

学校所在省市区 河北唐山河北省唐山市
曹妃甸区东海路209号

邮政编码 063200

学校办学
基本类型

o教育部直属院校 o其他部委所属院校 þ地方院校

o公办 þ民办 o中外合作办学机构

已有专业
学科门类

o哲学 þ经济学 þ法学 þ教育学 o文学 o历史学

þ理学 þ工学 o农学 þ医学 þ管理学 þ艺术学

学校性质
¡综合 ¤理工 ¡农业 ¡林业 ¡医药 ¡师范

¡语言 ¡财经 ¡政法 ¡体育 ¡艺术 ¡民族

曾用名 保定虎振职业技术学院、保定科技职业学院

建校时间 1990年 首次举办本科教育年份 2011年

通过教育部本科教学评
估类型 合格评估 通过时间 2019年11月

专任教师总数 1605 专任教师中副教授及以
上职称教师数 612

现有本科专业数 40 上一年度全校本科招生
人数

5915

上一年度全校本科毕业
人数

3245

学校简要历史沿革
（150字以内）

河北科技学院是经教育部批准，由河北省教育厅主管，以工科为主，工、
管、经、艺、医、教、理、法协调发展的全日制本科院校。学校前身是
2003年创办的保定虎振职业技术学院，2006年经河北省人民政府批准更名
保定科技职业学院，2011年经教育部批准升格为民办普通本科院校，并更
名河北科技学院。

学校近五年专业增设、
停招、撤并情况（300字

以内）

学校近五年增设：2020年新增新能源汽车工程、数据科学与大数据技术
；2021年新增表演、智能车辆工程；2022年新增电子商务；2023年无新增
本科专业；2024年新增应用心理学、信用风险管理与法律防控。
学校近五年停招：2020年暂停风景园林、建筑电气与智能化、机械电子工
程、工业设计、投资学；2021年暂停建筑电气与智能化、风景园林、自动
化、投资学、机械电子工程；2022年暂停风景园林、自动化、投资学、机
械电子工程、表演；2023年暂停投资学、表演；2024年无暂停专业。
学校近五年撤销：2021年撤销建筑电气与智能化；2023年撤销风景园林
；2024年撤销投资学。

申报类型 新增备案专业

专业代码 080213T 专业名称 智能制造工程

学位授予门类 工学 修业年限 四年

专业类 机械类 专业类代码 0802

门类 工学 门类代码 08

申报专业类型 新建专业 原始专业名称 —

所在院系名称 机电工程学院

学校相近专业情况



相近专业1专业名称 机械设计制造及其自动
化 开设年份 2010年

相近专业2专业名称 — 开设年份 —

相近专业3专业名称 — 开设年份 —



 

3.申报专业人才需求情况

 

申报专业主要就业领域

智能制造工程专业毕业生就业领域集中在五大方向：
1．智能装备制造：服务于沈阳机床、工业机器人企业等，参与智能机床
控制系统开发、机器人结构设计与算法优化，以及高精度零部件制造工艺
改进，是产业核心技术岗位。
2．智能产线运维与集成：在汽车、电子工厂负责智能产线日常运维，诊
断焊接机器人、装配机械臂等设备故障；或在系统集成公司参与产线规划
调试，如为电子厂搭建自动化贴片线。
3．工业互联网领域：于海尔卡奥斯等平台企业，开发数据采集模块、工
业 APP，或为制造企业提供设备联网与生产优化方案，助力企业数字化转
型。
4．数字孪生应用：在航空航天、汽车企业构建产品或工厂数字孪生模型
，通过虚拟仿真优化设计与生产流程，缩短研发周期，提升工厂调度效率
。
5．智能生产管理：运用 MES、APS 系统优化生产计划，结合工业大数据
实现质量追溯与设备预警，为企业决策提供支持，广泛分布于各类制造企
业。

人才需求情况

通过与多家用人单位深入沟通，结合行业发展趋势，对机械智能制造工程
专业的岗位需求预测如下：
  智能装备制造领域：沈阳机床智能机床国产化项目持续推进，未来3年
需智能控制系统开发工程师40名、精密制造工艺工程师25名，负责提升机
床智能化精度与生产效率。库卡机器人（上海）有限公司：工业机器人产
能扩张，计划每年招聘机器人结构设计工程师 30名、运动控制算法工程
师20名，支撑新型协作机器人研发。
  智能产线运维与集成领域:长城汽车天津分公司-新能源汽车工厂扩建
，2024-2026年需智能产线运维工程师60名、焊接机器人调试专员45名
，保障电池PACK车间全自动化生产。富士康郑州科技园：智能手机生产线
智能化改造，未来 2 年需自动化产线集成工程师50名、设备故障诊断工
程师35名，提升产线稼动率至98%以上。
  工业互联网领域:海尔卡奥斯，京津冀区域工业互联网平台推广，2024-
2025年需平台架构工程师35名、工业数据分析师25名，为区域制造企业提
供数字化转型服务。
数字孪生应用领域:中国商飞上海飞机制造有限公司，大飞机数字化工厂
建设，未来3 年需数字孪生建模工程师25名、虚拟仿真分析师15 名，优
化机身装配流程。
  智能生产管理领域:美的集团顺德总部：智慧工厂升级，每年需 MES 系
统实施工程师 35 名、APS 高级计划专员 20 名，实现生产全流程数字化
管控。
  新能源汽车领域:比亚迪西安工厂：新能源汽车产能翻倍，2024-2025
年需电池管理系统开发工程师 50 名、智能产线协调专员 40 名，支撑刀
片电池量产线运转。
  航空航天领域:航天科技集团一院：航天器零部件智能生产线建设，未
来 3 年需智能加工工艺工程师 22 名、数字化装配工程师 18 名，提升
产品精密制造水平。

申报专业人才需求调研
情况（可上传合作办学

协议等）

年度计划招生人数 110

预计升学人数 5

预计就业人数 105

唐山重型装备集团有限
公司 22

河内鹰眼智能科技有限
公司 18

北京超智控信科技有限
公司 16

金隅科实精密制造有限
公司 16



唐山冀东发展机械设备
制造公司 13

唐山贺祥智能科技有限
公司 12

河北汇博科技有限公司 8



4.行业产业调研报告

 





















5.申请增设专业人才培养方案

 

智能制造工程专业人才培养方案

一、专业代码

080213T

二、培养定位与目标

本专业立足京津冀区域经济社会发展需求，培养德智体美劳全面发展，具

备智能制造工程专业基本理论和知识，具有良好的职业素养和社会责任感，具

备较强工程实践能力、工程思维及创新精神，能够在智能制造及相关领域从事

智能装备设计、智能制造、智能产线运维、生产智能管理等工作的高素质应用

型技术人才。

本专业学生毕业 5年后，能够达到以下预期目标：

1．职业素养：具有良好的人文科学素养和工程师道德，熟悉所从事行业领

域的国家法律法规和标准，具有环境保护意识和社会责任感，理解并能正确评

价所涉及的工程对象和从事的工程实践活动对社会、健康、安全、环境和经济

可持续发展的影响。

2．工程能力：能够运用工程基础理论及其相关领域专业知识和现代工具，

解决智能制造过程中的复杂工程问题，具有从事智能装备设计、运行及维护等

方面工作的能力。

3．沟通合作：在工作中具有团队合作精神、沟通交流能力、组织协调及管

理能力，能够在多学科背景下，正确定位自己角色，并能积极发挥作用。

4．终身学习：具有自主学习和终身学习的意识和能力，具有一定国际视野，

适应智能制造工程及相关领域前沿科技发展，能够积极主动适应不断变化的国

内外工程技术发展。

三、毕业要求

通过系统的课内外学习及实践活动，学生在毕业时应达到以下具体要求：

1.工程知识：能将数学、自然科学、工程基础及智能制造专业知识，应用

于解决智能产线设计、智能装备控制等复杂工程问题。

1.1 运用数学、相关自然科学知识、科学工具，实现机械系统建模、分析、



计算。

1.2 掌握机智能制造工程基础知识，具备应用基本理论和基本方法分析复

杂工程问题的能力。

1.3 应用智能制造设计、系统控制、机器人技术等专业知识，掌握解决工

程问题基本思路和方法，具备综合应用所学知识解决复杂工程问题的能力

2.问题分析:能够综合运用数学、自然科学、工程科学的基本原理和方法，

结合文献研究，对智能装备设计、制造、控制、故障诊断的复杂工程问题进行

识别、表达与分析，以获得有效结论。

2.1 能够运用数学、自然科学、工程科学的基本原理和方法，结合文献研

究，能建立智能装备设计、制造、控制、故障诊断复杂工程问题的模型，识别

和判断其中关键环节和参数。

2.2 能够对智能装备设计、制造、控制、故障诊断等相关复杂工程问题进

行方案比较，建模求解与综合分析。

2.3 能对智能装备设计、制造、控制、故障诊断等相关复杂工程问题的关

键环节与要素，形成解决问题的有效结论。

3.设计/开发解决方案:能够综合运用本专业工程基础知识、专业知识和创

新方法与工具，综合考虑环境与社会、安全与健康、法律与文化等多种因素，

针对机械设计、制造、运行及维护过程中出现的复杂工程问题提出解决方案，

能够完成智能制造工程零部件设计、控制系统设计、智能装备制造与工艺设计

以及系统的运行及维护。

3.1 能够综合运用本专业工程基础知识、专业知识及创新方法与工具，完

成智能制造装备零部件设计、控制系统等复杂工程问题的方案设计。

3.2 能够综合虑环境与社会、安全与健康、法律与文化等多种因素，对提

出的解决方案进行分析、论证，评估和确定方案的合理性。

3.3 能够结合智能装备制造、运行等相关技术标准，根据解决方案完成智

能制造装备零部件设计、控制系统设计、智能装备制造与工艺设计以及系统的

运行及维护。

4.研究：能够基于科学原理，采用科学方法对智能装备制造、运行及维护

过程中的复杂工程问题进行研究，能够制定并实施实验方案、分析与解释实验

数据，能够综合理论分析、文献研究和实验数据得到合理有效的结论。



4.1 能够应用科学原理，通过文献研究、理论分析，调研手段，对智能设

备设计、制造、运行及维护过程中的复杂工程问题进行研究，提出实验方案。

4.2 能够依据解决方案，构建实验系统，正确采集实验数据。

4.3 能够采用科学方法，汇总、处理实验数据，对实验结果进行分析和解

释，并综合文献研究、理论分析和实验数据，得到合理有效的结论。

5.使用现代工具:能够针对智能装备设计、制造、运行及维护工程中的复

杂工程问题，选择和使用恰当的技术、资源、现代工程工具和信息技术工具，

进行表达、预测与模拟,能够在实践过程中理解相关方法及工具的局限性。

5.1 能够理解仪器、技术、资源、工程工具和专业模拟软件等现代工具在

智能装备设计、制造、运行及维护等方面的应用范围和局限性。

5.2 能够选择与使用恰当现代工具，对智能装备制造、运行及维护过程中

的复杂工程问题进行分析、计算与设计。

5.3 能够使用现代工具对智能装备零部件设计、制造工艺、控制系统等具

体工程问题进行模拟和预测，并能够分析方案局限性，进行辅助设计。

6.工程与社会:能够基于智能装备制造过程的工程相关背景知识，分析与

评价智能装备设计、制造、运行及维护过程中的复杂工程问题解决方案对社

会、健康、安全、法律以及文化的影响，并理解应承担的责任。

6.1 能够通过工程实习和社会实践，理解智能装备制造过程相关的行业标

准（技术标准），熟悉有关社会、健康、安全、法律以及文化等方面的方针、

政策和法规。

6.2 能够分析与评价智能装备设计、制造、运行与维护过程中复杂工程问

题的解决方案对社会、安全、健康以及文化的影响，并理解应承担的责任。

7..环境和可持续发展:具有环境保护和可持续发展意识，能够理解和评价

智能装备设计、制造、运行及维护过程中的复杂工程问题解决方案对环境和社

会可持续发展的影响。

7.1 理解环境保护和可持续发展的重要意义和内涵,熟知国家有关环境保护

和社会可持续发展的法律、法规。

7.2 能够理解和评价智能装备制造过程和产品全周期中对环境、社会可持

续发展的影响。



8.职业规范：具有人文社会科学素养和社会责任感，能够在智能装备设计、

制造、运行及维护等工程实践中理解并遵守工程师职业道德和行为规范，履行

智能制造工程师的社会责任。

8.1 具有科学的世界观、人生观和价值观，具有良好人文社会科学素养和

社会责任感，具备积极进取和实干创新的素质。

8.2 理解工程伦理的核心内容，理解智能制造工程师的职业特点和责任，

在工程实践中遵守职业道德和行业规范。

9.个人和团队：了解多学科技术背景和技术特点，能够在多学科背景下的

团队中承担个体、团队成员以及负责人的角色。

9.1 具有团队合作精神，能够理解个体任务与团队目标关系，具备配合其

他成员共同实现团队目标的能力。

9.2 掌握多学科技术背景和技术特点，能够在多学科背景下的团队中承担

个体、团队成员以及负责人的角色，并承担相应责任。

10.沟通:能够就复杂工程问题与业界同行及社会公众进行有效沟通和交

流，能够规范地撰写技术报告和设计文稿。能够阅读智能制造工程相关领域文

献资料，具备一定的国际视野。

10.1 能够规范的撰写技术报告和设计文稿，表达智能装备设计、制造、运

行及维护过程中复杂工程问题的解决方案、实践过程和结果，与业界同行及社

会公众进行有效的交流和沟通。

10.2 能够阅读智能制造工程相关领域的文献资料，具有一定的国际视野和

跨文化的交流、竞争与合作能力，在智能制造工程领域具有较强的就业竞争能

力。

11.项目管理:能够理解并掌握工程管理原理与经济决策方法，并在多学科

环境中应用。

11.1 理解并掌握工程管理原理与经济决策方法。

11.2 在多学科环境下，能够将工程管理、经济决策方法应用于智能装备设

计、制造、运行及维护等实践活动中。

12.终身学习:具有自主学习和终身学习的意识、主动了解本专业技术发展

前沿及趋势，能够不断学习和适应智能装备行业技术进步。



12.1 具有勤奋求学、精于探索的素养，对问题的辩证思维和批判性思维意

识，以及不断求知和终身学习的素养。

12.2 掌握自主学习的方法，通过不断学习，提升和完善自我，具有适应发

展的能力。



四、人才培养标准实现矩阵

表 1毕业要求支撑培养目标实现关系矩阵

培养目标 1 培养目标 2 培养目标 3 培养目标 4

毕业要求 1 √ √

毕业要求 2 √

毕业要求 3 √ √

毕业要求 4 √ √

毕业要求 5 √ √

毕业要求 6 √

毕业要求 7 √

毕业要求 8 √

毕业要求 9 √

毕业要求 10 √ √

毕业要求 11 √ √

毕业要求 12 √ √

注：矩阵图中毕业要求与培养目标支撑对应关系的框内打 “√”，一项毕业要求可对应支撑多项培养目标。



表 2课程体系支撑毕业要求实现关系矩阵

要求 1 要求 2 要求 3 要求 4 要求 5 要求 6 要求 7 要求 8 要求 9 要求 10 要求 11 要求 12

1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2

思想道德与法治 H H H

马克思主义基本原理 M M H

中国近现代史纲要 M L

中国近现代史纲要实践 M L
毛泽东思想和中国特色社

会主义理论体系概论 M H

习近平新时代中国特色社

会主义思想概论 H H

习近平新时代中国特色社

会主义思想概论实践 M M

形势与政策 M M M

大学体育一、二、三、四 H H M

大学外语一、二、三、四 H H H

高等数学一、二 H H

线性代数 A M H

概率论与数理统计 A M M H

大学物理一、二 H H



要求 1 要求 2 要求 3 要求 4 要求 5 要求 6 要求 7 要求 8 要求 9 要求 10 要求 11 要求 12

1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2

大学物理实验一、二 H H

大学计算机基础 M H

机械之“美”与“魅” H M

军事理论 H L

大学生心理健康 H M

劳动教育 M M

国家安全教育 H H M

通识拓展课程 L M

智能制造工程基础 H M H

工程图学 H M M

程序设计基础及实验 H M H
计 算 机 辅 助 设 计

（AutoCAD）及实验 H H

单片机原理与接口 M M H

智能控制工程基础 H H M

工程力学 H M M

机械设计基础 H H H

智能制造系统设计 H H H M



要求 1 要求 2 要求 3 要求 4 要求 5 要求 6 要求 7 要求 8 要求 9 要求 10 要求 11 要求 12

1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2

互换性与测量技术 M M H

数字图像处理与机器视觉 H M M

三维实体设计 H H

工业机器人应用技术 H H H M

工业物联网与传感技术 M H H

工程软件应用 H M

可编程控制器原理与应用 H H M

先进制造技术 H M

机械 CAD/CAM H M H H

智能设备故障诊断 H M H

智能工厂仿真 H H M H H

专业选修课程 M M M
职业生涯规划与就业指导

（一）、（二）、（三） M H M

创新创业基础 H M

双创选修课程 H M M

入学教育 H L

军事训练 M L



要求 1 要求 2 要求 3 要求 4 要求 5 要求 6 要求 7 要求 8 要求 9 要求 10 要求 11 要求 12

1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2

劳动教育实践 H M

电工电子技术实训 H H
工业机器人技术创新设计

实训 H H M

工业物联网与传感技术实

训 H M M

智能制造系统设计课程设

计 H H H

可编程控制器原理及应用

实训 M H

机械设计课程设计 H H

生产实习 M H H H

毕业实习 H H H

毕业设计（论文） H H H H

第二课堂 M M

注：以关联度标识，课程与某个毕业要求的关联度，根据该课程对应毕业要求的支撑强度来定性估计，H:表示关联度高；M：表示关联度中；L：表示关联度低。



五、专业主干课程结构拓扑图



六、专业核心课程

智能制造工程基础、智能控制工程基础、机械设计基础、数字图像处理与

机器视觉、工业机器人应用技术、智能制造系统设计、工业物联网与传感技术、

可编程控制器原理与应用。

七、主要实践教学环节

电工电子技术实训、工业物联网与传感技术实训、机械设计课程设计、可

编程控制器原理及应用实训、工业机器人技术创新设计课程设计、金工实习、

生产实习、毕业实习、毕业设计（论文）。

八、学制、毕业学分与学位授予要求

（一）学制

标准学制 4年，弹性学习年限 3-8年。

（二）毕业学分要求

学生必须修满培养方案规定的 187.5 学分，其中必修课程 158.5 学分，选

修课程 27 学分（含素质拓展 5学分）

（三）学位授予要求

学位课程考核成绩符合规定要求，总体符合学士学位授予条件的，授予工

学学士学位。

九、教学计划

（一）教学学时和学分分配表

平台类别

学时/学时比例 学分/学分比例

理论

学时

实践

学时

选修

学时

各平台

总学时

总学时

比例

理论

学分

实践

学分

选修

学分

各平台

总学分

总学分

比例

实践学

分比例

通识课程

平台
1124 288 224 1412 56.3% 66 13 14 79 42.2%

学科课程

平台
414 82 496 19.8% 26 5 31 16.5%

专业课程

平台
418 62 112 480 19.1% 26 4 7 30 16.0%

创新创业

课程平台
104 16 48 120 4.8% 6.5 1 3 7.5 4.0%

实践课程

平台
44 周 44 周 40 5 40 21.3%

合 计 2060 448 352 2508 100% 124.5 63 29 187.5 100% 31.8%



（二）课程教学计划进程表

平台

类别

课程

类别

课程编

号
课程名称

课程学时、学分 各学年、学期
课

程

属

性

考

核

方

式

及分配 周学时

学分
总学

时

课内

讲授

课内

实践

1学年 2学年 3学年 4学年

1 2 3 4 5 6 7 8

通

识

课

程

平

台

思想政治

课程

141001 思想道德与法治 3 48 48 3 必 查

141008 马克思主义基本原理 3 48 48 3 必 考

141015 中国近现代史纲要 2 32 32 2 必 查

141016 中国近现代史纲要实践 1 16 16 1 必 查

141024
毛泽东思想和中国特色社会

主义理论体系概论
3 48 48 3 必 考

141025
习近平新时代中国特色社会

主义思想概论
2 32 32 2 必 查

141026
习近平新时代中国特色社会

主义思想概论实践
1 16 16 1 必 查

144006 形势与政策 2 64 64 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 必 查

小计 17 304 272 32 3.5 3.5 3.5 6.5 0.5 0.5 0.5 0.5

基本素质

课程

141003 大学体育一 1 36 4 32 2 必 查

141009 大学体育二 1 36 4 32 2 必 查

141017 大学体育三 1 36 4 32 2 必 查

141027 大学体育四 1 36 4 32 2 必 查

141004 大学外语一 3 48 32 16 3 必 考

141010 大学外语二 3 48 32 16 3 必 考

141018 大学外语三 3 48 32 16 3 必 考

141028 大学外语四 3 48 32 16 3 必 考

141005 高等数学一 5 80 80 5 必 考

141011 高等数学二 5 80 80 5 必 考

141019 线性代数 A 2 32 32 2 必 考

141029 概率论与数理统计 A 3 48 48 3 必 考

141013 大学物理一 3 48 48 3 必 考

141014 大学物理实验一 1 24 24 1 必 查

141022 大学物理二 3 48 48 3 必 考

141023 大学物理实验二 1 24 24 1 必 查

941001 大学计算机基础 2 32 16 16 2 必 考

341002 机械之“美”与“魅” 1 16 16 1 必 查

141007 军事理论 2 36 36 2 必 查

41001 大学生心理健康 2 32 32 2 必 查

41002 劳动教育 1 16 16 1 必 查

144007 国家安全教育 1 32 32 0.5 0.5 0.5 0.5 必 查

小计 48 884 628 256 14.5 16 13.5 8 0.5 0 0.5 0

通识拓展

课程

按“全校文化素质课程一览表”

12 192 192

学生选修“四史类”模块课程不少

于2学分；
选 查

开设（学生选修 12学分）
学生选修“公共艺术类”模块课程

不少于2学分

小计 12 192 192

合计 77 1380 1092 288 18 19.5 17 14.5 1 0.5 1 0.5



学

科

课

程

台

学科

基础课程

342027 △智能制造工程基础 2 32 32 2 必 查

342053 工程图学 4 64 48 16 3 必 考

942040 程序设计基础 2 32 24 8 2 必 考

342054
Ⓖ计算机辅助设计

（AutoCAD）
2 32 16 16 3 必 查

342030 单片机原理与接口 2 32 26 6 2 必 查

342031 △智能控制工程基础 3 48 48 3 必 考

342032 工程力学 3 48 42 6 3 必 查

342034 △机械设计基础 4 64 56 8 4 必 考

342033 ※智能制造系统设计 4 64 56 8 4 必 考

342025 互换性与测量技术 2 32 26 6 2 必 查

342036 △数字图像处理与机器视觉 3 48 40 8 3 必 考

合计 31 496 414 82 7 3 5 7 9 0

专

业

课

程

平

台

专业

必修课程

343015 三维实体设计 3 48 32 16 3 必 查

343022 ※工业机器人应用技术 3 48 48 3 必 考

343017 △工业物联网与传感技术 3 48 40 8 3 必 考

343019 工程软件应用 2 32 26 6 2 必 查

343020 △可编程控制器原理与应用 3 48 40 8 3 必 考

343023 先进制造技术 2 32 28 4 2 必 查

343024 机械 CAD/CAM 2 32 26 6 2 必 查

343025 Ⓖ智能设备故障诊断与维修 3 48 40 8 3 必 考

343027 智能工厂仿真 2 32 26 6 2 必 考

小计 23 368 306 62 0 0 3 3 5 12

专业

选修课程

343043 RFID 原理与应用 2 32 32 2 选 查

343057 信息与网络安全 2 32 32 2 选 查

343058 增材制造技术 2 32 32 2 选 查

343055 生产系统建模与仿真 2 32 32 2 选 查

343059 智能信息处理 2 32 32 2 选 查

343062 控制工程基础 2 32 32 2 选 查

343060 工程信号分析与处理 1 16 16 1 选 查

343049 智能运维与健康管理 2 32 32 2 选 查

343101 智能工厂仿真 2 32 32 2 选 查

343102 制造系统自动化 2 32 32 2 选 查

343072
智能生产计划管理

(MES/ERP )
1 16 16 1 选 查

343103 机电一体化系统设计 2 32 32 2 选 查

343054 Python 程序设计 2 32 32 2 选 查

343051 MATLAB 及机电系统仿真 2 32 32 2 选 查

343053 智能装配工艺与装备 2 32 32 2 选 查

小计（必须修满 7学分） 7 112 112 2 3 2

合计 30 480 418 62 0 0 3 5 8 14

创

新

创

业

课

双创

必修课程

144003
职业生涯规划与就业指导

（一）
0.5 10 6 4 0.5 必 查

144004
职业生涯规划与就业指导

（二）
1 12 8 4 1 必 查

144005 职业生涯规划与就业指导 1 18 10 8 1 必 查



程

平

台

（三）

46001 创新创业基础 2 32 32 2 必 查

小计 4.5 72 56 16 0.5 2 1 0 0 1 0

双创

选修课程

344001 3D 打印技术 1 16 16 1 选 查

344010 工程管理与经济决策 1 16 16 1 选 查

344008 工程伦理 1 16 16 1 选 查

344009 质量管理与控制 1 16 16 1 选 查

344002 专利挖掘与申请 1 16 16 1 选 查

344011 数字化创新设计与分析 1 16 16 1 选 查

小计（必须修满 3学分） 3 48 48 1 1 1

合计 7.5 120 104 16 0.5 2 1 1 1 2

总计 145.5 2476 2028 448 25.5 24.5 26 27.5 19 16.5 1 0.5

注：核心课程前标记△，其中学位课程前标记※；校企合作课程前标记Ⓖ。



（三）实践教学平台一览表

平台

类别

课程

类别
课程编号 课程名称

开课

学期
学分 周数

课程

属性

考核

方式
备注

实

践

课

程

平

台

基础

实践课程

045002 入学教育 1 1 必 不计入学分

045003 军事训练 1 2 2 必 查

045004 劳动教育实践 3 1 1 必 查

345007 电工电子技术实训 3 2 2 必 查

345010
工业机器人技术创新设计课程

设计
4 1 1 必 查

345011 机械设计课程设计 5 2 2 必 查

345008 可编程控制器原理及应用实训 6 1 1 必 查

小计 9 10

综合

实践课程

345026 工业物联网与传感技术 4 1 1 必 查

345027 智能制造系统设计课程设计 6 1 1 必 查

045007 生产实习 7 8 16 必 查

045005 毕业实习 8 8 8 必 查

045006 毕业设计（论文） 8 8 8 必 查

小计 26 34

素质拓展

实践课程

045001 第二课堂 1-8 5 必 查

素质拓展实践课程

由 学 工 处 统 筹 规

划，提供第二份成

绩单存档。

小计 5

合计 40 44



 

6.教师及课程基本情况表

 
6.1 专业核心课程表

 

6.2 本专业授课教师基本情况表

 

课程名称 课程总学时 课程周学时 拟授课教师 授课学期

智能制造工程基础 32 2 霍平 1

智能控制工程基础 48 3 郝成 3

机械设计基础 56 4 张少波 4

智能制造系统设计 64 4 蔡玉强 5

工业物联网与传感技术 40 3 崔博 4

可编程控制器原理与应用 40 3 孙小菲 5

数字图像处理与机器视觉 48 3 高金凤 5

工业机器人应用技术 48 3 朱志鹏 6

姓名 性别 出生年月 拟授课程 专业技术
职务

最后学历
毕业学校

最后学历
毕业专业

最后学历
毕业学位 研究领域 专职/兼职

霍平 女 1968-11 智能制造工程基础 教授 天津大学 机械设计
及理论 硕士 智能制造 兼职

郝成 男 1962-12 智能控制工程基础 教授 北京科技
大学

控制理论
及应用 硕士 智能控制

技术 专职

张少波 女 1974-08 机械设计基础 副教授 华北电力
大学 机械工程 硕士 机械设计 专职

高金凤 女 1985-12 数字图像处理与机器
视觉 其他中级 南京工业

大学
化工过程
机械 硕士 图形图像

处理 专职

朱志鹏 男 1984-05 工业机器人应用技术 副教授 燕山大学 机械工程 硕士 工业机器
人 专职

蔡玉强 男 1967-03 智能制造系统设计 教授 北京交通
大学

机械设计
及理论 博士 智能制造 兼职

崔博 男 1979-10 工业物联网与传感技
术 副教授 北京工业

大学 软件工程 硕士 物联网技
术 兼职

孙小菲 女 1988-07 可编程控制器原理与
应用 其他中级 河北科技

大学

电气工程
及其自动

化
学士 智能控制 专职

纪雪林 男 1987-02 工程图学 其他副高
级 燕山大学 工程力学 硕士 机械设计 专职

任文营 男 1977-04 程序设计基础 副教授 河北联合
大学 机械工程 硕士 计算机科

学与技术 兼职

郑怀东 男 1964-11 计算机辅助设计
（AutoCAD） 副教授 河北工学

院 机械工程 学士 机械设计 专职

刘硕 男 1994-04 单片机原理与接口 其他中级 河北工程
大学

机械设计
制造及其
自动化

学士 单片机开
发与应用 专职

彭爱春 女 1971-02 工程力学 其他副高
级

北京科技
大学 材料工程 硕士 力学 兼职

蒋淑娟 女 1981-01 互换性与测量技术 其他副高
级

沈阳理工
大学

机械设计
制造及其
自动化

学士 精密测量
技术 专职

朱宏 男 1987-09 三维实体设计 其他副高
级

河北科技
大学理工
学院

机械设计
制造及其
自动化

学士 机械设计 专职

王小伟 男 1987-07 工程软件应用 其他副高
级

西安交通
大学

航空宇航
科学与技

术
硕士 机器人技

术 专职



6.3 教师及开课情况汇总表

 

王建玲 女 1962-11 先进制造技术 教授 内蒙古工
学院 材料工艺 学士 智能制造 专职

齐超群 男 1986-08 机械CAD/CAM 其他副高
级 唐山学院

机械设计
制造及其
自动化

学士 精密加工 专职

左华 女 1974-09 智能设备故障诊断与
维修

其他副高
级

河北工业
大学

工业工程
领域工程 硕士 智能控制 专职

孟健鹏 男 1987-04 智能工厂仿真 其他中级
河北工程
大学科信
学院

电气工程
及其自动

化
硕士 数字孪生 专职

专任教师总数 15

具有教授（含其他正高级）职称教师数 4 比例 20.00%

具有副教授及以上（含其他副高级）职称教师数 16 比例 80.00%

具有硕士及以上学位教师数 13 比例 65.00%

具有博士学位教师数 1 比例 5.00%

35岁及以下青年教师数 1 比例 5.00%

36-55岁教师数 14 比例 70.00%

兼职/专职教师比例 5:15

专业核心课程门数 8

专业核心课程任课教师数 8



 

7.专业主要带头人简介

 

姓名 蔡玉强 性别 男 专业技术职
务 教授 行政职务

机械电子
工程教研
室主任

拟承
担课程 智能制造系统设计 现在所在单

位 河北科技学院机电工程学院

最后学历毕业时间、学
校、专业 2016年9月毕业于北京交通大学机械工程系机械专业，获工学博士学位

主要研究方向 智能制造

从事教育教学改革研究
及获奖情况（含教改项
目、研究论文、慕课、

教材等）

1. 2024年全国煤炭行业优秀教学团队负责人
2. 2024年全国煤炭行业优秀教学成果二等奖
3. 中国机械工业教育协会“十四五”普通高等教育规划教材立项名2024
4. 2025年机械行业优秀教材一等奖
5. 2023年《机械设计》国家线上一流课程负责人
6.  2024年完成教育部产学研项目：智能装备设计与实践
7.  国家级规划教材《机械设计课程设计》副主编
8.  《creo2.0设计及精彩案例》主编
9.  2024年全国高校商业精英挑战赛创新创业竞赛创业计划赛道国家一等
奖     10. 2025年国际智能装备创新大赛二等奖2项

从事科学研究及获奖情
况

1. 2019年获北京市科学技术一等奖；       2. 2011国家技术发明二等奖
；                    3. 江西省青年科技创新一等奖 ；         4.
完成全自动捆钢机设计研究等省级项目5项，均达到国内先进水平。

近三年获
得教学研
究经费
（万元）

30
近三年获得
科学研究经
费（万元）

10

近三年给
本科生授
课课程及
学时数

1.授课《机械设计》课程学时58
2.授课《机械原理》课程学时54
3.授课《机械电子工程概论》课程
学时16
4.授课《机械之美与魅》课程16学
时5.授课《三维实体设计》课程学
时16

近三年指导
本科毕业设
计（人次）

30



 

8.教学条件情况表

 

主要教学实验设备情况表

 

可用于该专业的教学设
备总价值（万元） 2000

可用于该专业的教学实
验设备数量（千元以上

）
1300（台/件）

开办经费及来源

一、开办经费明细（总预算约800万元）
1．实训设备购置：500万元，含工业机器人、AGV系统、数字孪生平台等核
心设备。
2．场地改造：120万元，包括实训中心标准化改造、电路及网络升级。
3．课程资源建设：80万元，用于虚拟仿真课程开发、教材编写及教学软件
采购。
4．师资引进与培训：60万元，涵盖企业专家聘任、教师技能培训等。
5.其他：40万元，含前期调研、认证评估等费用。
二、经费来源
1.学校自筹 690万元（86%）：从年度教学专项经费列支，保障实验室设备
、师资引进及校内场地改造，按进度拨付。
2.企业合作与赞助100万元（8%）：与相关企业、协会合作，争取设备捐赠
（50万元）及定向培养资金（50万元），企业承担部分实践基地费用。
3.其他补充渠道10万元（6%）：通过省级科研项目、社会捐赠及校友基金
补充。

生均年教学日常运行支
出（元） 1500

实践教学基地（个
）（请上传合作协议等

）
9

教学条件建设规划及保
障措施

一、建设规划
1.实训基地建设：构建“智能产线+数字孪生”实训中心，配置工业机器人
、AGV、智能传感设备及MES系统，模拟真实智能制造场景；与长城汽车等
企业共建校外实训基地，年接纳实习120人次。
2.课程资源开发：联合企业开发《工业机器人编程》《数字孪生应用》等
核心课程教材及虚拟仿真资源，建设5门校级精品在线课程。
3.师资队伍建设：实施 “双师型” 教师培养计划，每年选派10名教师赴
企业研修，引进企业工程师担任兼职教师，组建跨学科教学团队。
二、保障措施
1.组织保障：成立专业建设领导小组，由校领导牵头，企业专家参与，定
期召开建设推进会。
2.经费保障：年均投入不少500万元，用于设备购置、师资培训及校企合作
，争取省级以上实训基地建设项目资金。
3.制度保障：制定实验室管理、校企合作管理等制度，将企业实践纳入教
师考核体系，建立动态评估机制，确保建设成效

教学实验设备名称 型号规格 数量 购入时间 设备价值（千元）

镭焊线生产线 1 2025年 3000

离散行业智能制造综合实训系统 2 2025年 700

智能制造通识教育实训平台 10 2025年 300

智能冲
压成型单元

工业机器人 1 2025年 158

机器人底座 1 2025年 22

机器人末端工具 1 2025年 36

圆片供料机 1 2025年 198

油压机（含模具） 1 2025年 168

中转台 1 2025年 35



单 元PLC 电 气控制
系统与控制柜

1 2025年 18

人机界面与编程 1 2025年 15

智能加
工单元

工业机器人 1 2025年 158

机器人底座 1 2025年 22

机器人末端工具 1 2025年 36

数控车床 1 2025年 165

单 元PLC 电 气控制
系统与控制柜

1 2025年 26

人机界面与编程 1 2025年 15

打标冲
铆装配单元

工业机器人 2 2025年 316

机器人底座 2 2025年 44

机器人末端工具 2 2025年 72

中转台与2D视觉检 测
系统

1 2025年 48

光纤激光打标机 1 2025年 20

冲 铆 一 体机 1 2025年 8

工作台 1 2025年 98

自 动 冲 孔装置 1 2025年 85

自 动 铆 接装置 1 2025年 180

单 元PLC 电 气控制
系统与控制柜

1 2025年 26

人机界面与编程 1 2025年 15

智能包
装入库单元

工业机器人 1 2025年 158

机器人底座 1 2025年 22

机器人末端工具 1 2025年 36

盒体料仓 1 2025年 155

自动包装机 1 2025年 188

立体仓库 1 2025年 195

单 元PLC 电 气控制
系统与控制柜

1 2025年 26

人机界面与编程 1 2025年 15

AGV运载输送单 自 动 导 引AGV机器
人

1 2025年 88

总控信
息管理单元

总控柜 1 2025年 68

系统集成与总控 1 2025年 38

控制台 1 2025年 26

计算机 2 2025年 36

MES生产管理系统 1 2025年 35

移动端APP 1 2025年 23

信息显示液晶电视 4 2025年 24

环境监控摄像头 4 2025年 6.3

触屏一体机 1 2025年 13.5

数字孪生 数字孪生套件及数 字
孪生资源

1 2025年 220

勃朗特六轴机器人 勃朗特六轴 4 2025年 157.3

传感器技术实验装置 传感器 20 2025年 374

树脂3D打印机 树脂3D 1 2025年 94.2

普通车床 CDS6150B系列
普通车床

7 2024年 59.3

数控车 CKA6150平床身数控车
床

2 2024年 33.6

数控铣 VDLS850立式加工中心 2 2024年 52.6

高分子打印机 TAPS 400P 1 2024年 63



手持扫描仪 SIMSCAN30 1 2024年 21.9

智能测量 龙门式影像仪三维尺寸
光学投影轮廓仪

1 2024年 1.9

铸造炉 中频熔炼炉融化金银铜
铝锡铅钢铁铸造炉

2 2024年 2.4

工业机器人维护维修基础教学工作
站

CHL-JC-07E 2 2024年 42

工业机器人操作与运维工作站 CHL-KH01 2 2024年 70

工业机器人基础教学工作站 CHL-JC-02-A-B 2 2023年 61.6

配套工业机器人离线编程软件 PQArt V9 40 2023年 72

机器人视觉工作站 CHL-JC-06-R 1 2023年 41.8

车床 Z20002ML 2 2023年 0.3

钻床 Z20004ML 2 2022年 0.3

磨床 Z20006ML 2 2022年 0.3

铣床 Z20005ML 2 2022年 0.3

木工锣床 Z20003ML 2 2022年 0.3

钳工工作台（4工位） 钳工实训台，采用双面
结构。从经济性出发
，配备了而共用一个平
台，规格
2000*2000*750mm

12 2021年 2.4

台虎钳 开口尺寸150mm 48 2021年 2.4

划线平台 1*2米；500公斤 2 2021年 1.2

线切割机床 DK7735 1 2021年 3.6

电火花成型机 HL320 1 2020年 7

数控加工中心 T-18 1 2020年 63.6

全金属大功率三轴数控车床 HTC50 1 2020年 18

全金属大功率十一合一套装安全机
床

CA6150 8 2020年 48

磨床 M7120A 1 2020年 5.4

立式钻床 z5150 3 2019年 7.8

普通钻床 LT-25 2 2019年 0.7

电焊设备 SZ-GCS03 8 2019年 3.2

气焊设备 H01-6 3 2019年 0.7

高频感应熔炼电炉 WH-VI-16 1 2019年 0.9

砂轮机 M3225J 2 2019年 0.2

表面张力实验仪 NST-1 15 2018年 46.5

弦振动实验仪 XZDY-C 15 2018年 54

动态磁滞回线测试仪 CZ-2 15 2018年 45

金属线膨胀系数实验仪 GXZ-3 15 2018年 63

振动与压电陶瓷特性研究 MDZ-III 15 2018年 112.5

转动惯量实验仪 JM-3 15 2018年 60

台式电脑 清华同方超越E500-
63977

105 2017年 341.2

电工电子技术PLC综合实训装置 天煌THETDP-1 21 2008年 1581.3

多功能力学实验台 Bz8001 25 2016年 133.2

应变力综合测试仪 BZ2205C 25 2018年 48.7

静态应变采集分析系统 BZ2205C 25 2018年 143

台式电脑 清华同方超越E500-
60767

5 2018年 16

台式电脑 方正文祥E520（显示屏
为清华同方TF-A2200）

20 2010年 68.8

单片机综合实验仪 DICE-5208K开发型 10 2018年 68

台式电脑 方正商祺N720 320E 59 2014年 152.2

台式电脑 方正文祥E620 1 2014年 2.6

数控车床 ZY-6140 1 2014年 70

数控铣床 ZY-240 1 2014年 70

网络型可编程控制器 HEP-PLC-2型 20 2014年 340



网络型可编程控制器 HEP-PLC-3型 1 2014年 43

台式电脑 方正商祺N720 321E 21 2013年 66.2

传感器实验装置 CSY-910 19 2014年 76

台式电脑 方正商祺N720 320E 19 2013年 59.9

台式电脑 方正文祥E520 1 2013年 3.2

绘图桌 90*60*75 159 2018年 60.8



9.校内专业设置评议专家组意见表

 


